BRANZA
ELEKTRYCZNA

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
SST E-O01
DO PROJEKTU INSTALACII ELEKTRYCZNYCH

1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamoéwienia oraz nazwa szczegotowej specyfikacji
technicznej

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna dotyczy robot branzy
elektrycznej dla inwestycji pod nazwa: "Odkrywanie Polsko-Niemieckich
tradycji piwowarskich “ Przyjeto dla niej nazwe:
~Szczegodtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét SST
E-01 do projektu iluminacji”.

1.2. Przedmiot i zakres robé6t objetych SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z instalacjg elektryczng
inwestycji okreslonej w pkt. 1.1.

Specyfikacja stanowi podstawe do zaprojektowania, wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z instalacjami elektrycznymi.

1.3. Okreslenia podstawowe wystepujace w niniejszej SST
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
polskimi normami i definicjami w nich podanymi.

1.4 Grupy, klasy i kategorie robot.

W ramach catej inwestycji przewiduje sie roboty odpowiednio
zakwalifikowane do nastepujacych dziatbw: 45 - Roboty budowlane, wg ,
WSPOLNEGO SEOWNIKA ZAMOWIEN » (CPV):

- 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego.
- 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych.Oprawy LED

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, specyfikacjq techniczng i poleceniami
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.



2. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH (MATERIALY)

2.1. Stosowane materiaty.

Do wykonania przedmiotowej instalacji elektrycznej mogq by¢ stosowane
wyroby producentéw krajowych i zagranicznych. Wszystkie uzyte materiaty
muszg posiada¢ odpowiednie atesty albo/i certyfikaty dopuszczajace do obrotu i
stosowania, aprobaty techniczne i odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca
uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbior
techniczny materiatéw powinien by¢ dokonywany wedtug wymagan i w sposdb
okreslony aktualnymi normami.

Wszystkie uzyte w projekcie wykonawczym, specyfikacji lub przedmiarze
znaki handlowe, towarowe, przywotania patentdow, nazwy modeli, numery
katalogowe stuzg jedynie do okreslenia cech technicznych i jakosSciowych
materiatow, a nie sq wskazaniem na producenta.

Nalezy stosowac tylko materiaty o identycznych parametrach technicznych i
jakosciowych jak wskazane w dokumentacji. Zastosowanie materiatéw
zamiennych nalezy uzgodnié z inspektorem nadzoru autorskiego i inwestorskiego.

2.2. Materiaty podstawowe

Oprawy LED

Uchwyt do lamp

Aparatura zabezpieczeniowa, rozdzielcza i sterownicza
Kable typu YKY

Przewody DMX

Korytka kablowe z pokrywami oraz wsporniki

Rury ochronne, ztgczki i uchwyty

Ostony rurowe instalacji zewnetrznej

Sterowanie DMX

N N I B

2.3. Skladowanie materiatéow.
Materiaty nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych suchych
przewietrzanych przystosowanych do tego celu.

3. WYMAGANIA SZCZECiéI’.OWE DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO
WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH (SPRZET)

3.1. Stosowany sprzet

Sprzet powinien odpowiadaé¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom w zakresie
jakosci i wytrzymatosci orazpowinien posiada¢c wymagane parametry techniczne.
Powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany
zgodnie z ich przeznaczeniem. Elektronarzedzia (wiertarki, wiertarki udarowe,
bruzdownice itp.) mozna uruchomic¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu
technicznego i wiasciwego dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig
uruchomienia przez osoby niepowotane.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU (TRANSPORT)



4.1. Transport materialéw na plac budowy

Srodki i urzgdzenia transportu powinny by¢ odpowiednio przystosowane do
transportu rozdzielni, przewoddw, opraw oswietleniowych oraz osprzetu,
niezbednych do wykonania robot elektrycznych objetych dokumentacjq
techniczng. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢é materiaty przed
przemieszczaniem w taki sposdb aby zapobiec ich uszkodzeniu. W czasie
transportu, zatadowania i wytadowania oraz sktadowania materiatdw nalezy
przestrzegac zalecen wytworcy.
Zaleca sie dostarczenie urzadzen | aparatow na stanowisko montazu
bezposrednio przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu
wewnetrznego z magazynu budowy. Dotyczy to szczegdlnie duzych i ciezkich
elementéw.

5. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robot zgodnie z Umowg oraz
za jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonanych roboét ,za ich zgodnos$¢ z
dokumentacjq projektowg, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru i nastepujacymi zasadami:
-do wykonania zasilania elektrycznego nalezy uzywac przewodéw ,kabli ,sprzetu
,osprzetu oraz urzadzen i aparatury ,materiatdw elektroinstalacyjnych
posiadajacych znak bezpieczenstwa w budownictwie,
-wszystkie urzadzenia wraz z oprzewodowaniem oraz wszystkie ciggi instalacyjne
powinny by¢ tak zainstalowane, aby byto mozliwe ich swobodne funkcjonowanie
oraz dostep w czasie przegladow i konserwaciji.

5.2. Kolejno$¢ wykonywania robot
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptacji
projekt organizacji i harmonogram robot.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed uktadaniem przewoddéw w $cianach, na elewacji oraz stupach wytyczy¢ ich
trase. Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac bezkolizyjnos¢ z innymi
instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla
prawidtowej konserwacji i remontéw.

5.4. Montaz instalacji wewnetrznych

5.4.1. Ukladanie przewodow
Przewody nalezy ukfada¢ po wytyczonych trasach w sposéb zgodny z
dokumentacjq techniczna.

5.4.2. Montaz szafek i rozdzielnic

Przed przystgpieniem do montazu urzadzen przykrecanych na konstrukcjach
wsporczych dostarczanych oddzielnie nalezy konstrukcje te mocowac do podioza
w sposéb podany w dokumentaciji.

Urzadzenia skrzynkowe dostarczone na miejsce montazu wraz z przykrecong
do nich konstrukcjg wsporcza nalezy wstawi¢ w przygotowane otwory,



przytwierdzi¢ za pomocqg kotkdéw rozporowych lub obejm stalowych cybant
Poz zamontowaniu urzgdzenia nalezy:

- zainstalowac aparaty dostarczone w oddzielnych opakowaniach,

- dokreci¢ w sposdéb pewny wszystkie Sruby i wkrety w potaczeniach
elektrycznych i mechanicznych,

- zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu

- podtaczy¢ obwody zewnetrzne

- podtaczy¢ przewody ochronne

- w przypadku sterownikdw DMX WiFi nalezy sprawdzi¢ sygnat

5.4.3. Oznaczenia identyfikacyjne

Wszystkie czesSci sktadowe instalacji elektrycznych i staboprgdowe nalezy
wyposazy¢ w oznaczenia identyfikacyjne. Oznaczenia powinny zapewnié
jednoznaczng identyfikacje obwodu, do ktorego nalezy dany element. Urzadzenia
rozdzielcze nalezy oznaczy¢ tabliczkami grawerowanymi z laminatu trwale
przytwierdzonymi do podtoza - elementy umieszczone wewnatrz rozdzielnic mogq
by¢ oznaczone przy pomocy tasm samoprzylepnych. Kable i przewody oznaczy¢
nalezy odpowiednimi opaskami kablowymi.

W rozdzielniach wszystkie obwody nalezy odpowiednio i jednoznacznie
oznaczy¢. Rowniez elementy obwoddéw takie jak: gniazda wtyczkowe, oprawy
oSwietleniowe itp. (réowniez taczniki i puszki rozgatezne) nalezy wiasciwie
oznaczy¢, z zachowaniem zasad estetyki. Odbiorcze elementy obwodéw mogqg
by¢ alternatywnie identyfikowane przez dokifadny opis pomieszczen na wykazie
obwoddéw odpowiedniej tablicy rozdzielczej. Szczegdlne elementy instalacji
elektrycznej takie jak np. gtowny wytacznik pradu ,wytacznik przeciwpozarowy
itp. musza by¢ oznaczone specjalnie, tak jak wymagaja tego odpowiednie
przepisy.

5.4.4. Elementy mocujace

Wszystkie elementy mocujace, listwy instalacyjne, rurki instalacyjne,
uchwyty, wsporniki itp. powinny by¢ systemowe. Nie dopuszcza sie elementéw
wykonywanych na budowie z przypadkowego materiatu. Mocowania i otwory w
elementach konstrukcji budowlanych muszg by¢ koordynowane z Inspektorem
Nadzoru Inwestorskiego robot budowlanych.

Ewentualne, robocze, systemowe rozwigzania mocowan dla instalacji
elektrycznych muszg by¢ opracowane rysunkowo i przedstawione do
zatwierdzenia przez zespdt projektowy lub Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

5.4.5. Wykonanie instalacji przeciwporazeniowej i przeciwprzepieciowej

Catg instalacje przeciwporazeniowg i przeciwprzepieciowg nalezy wykonad
zgodnie z norma wieloarkuszowg PN-HD 60364 oraz zgodnie z dokumentacjq
techniczng. Obwody elektryczne wykonaé¢ w uktadzie TN-S, dodatkowa ochrona
od porazen przez zastosowanie wytgcznikéw przeciwporazeniowych rdéznicowo-
pradowych.



5.5. Montaz instalacji zewnetrznych

5.5.1. Ukladanie kabli

a) Kable nalezy ukfada¢ po wytyczonych trasach w sposéb zgodny z
dokumentacjq techniczna.

b) Ukfadanie kabli powinno by¢ zgodne z normg N SEP-E-004
"Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa."

c) Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 0
st.C.

d) Bezposrednio na elewacji kable uktada¢ w korytach lub rurkach

e) Przy skrzyzowaniach z ciggami komunikacyjnymi, elementami wyposazenia
podziemnego oraz w miejscach wskazanych w dokumentacji technicznej kable
nalezy ostaniac¢ za pomocg rury ochronnej, ostonowej.

5.5.2. Oznaczenia identyfikacyjne

Wszystkie kable nalezy wyposazy¢ w oznaczenia identyfikacyjne.
Oznaczenia powinny zapewnic¢ jednoznaczng identyfikacje kabli i zwigzanych z
nimi obwoddw oraz miejsc przytaczenia. Do oznaczen kabli nalezy zastosowac
odpowiednie opaski kablowe.

6. KONTROLA, BADANIA I ODBIOR ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych w
rozdziale ,Wymagania ogdlne wykonania robot”.

6.2. Czynnosci kontrolne etapowe
Czynnosci kontrolne etapowe obejmujg sprawdzenie jakosci wykonania czesci
instalacji, a zwtaszcza robot zanikajgcych. Nalezy uwzglednié miedzy innymi:
- sprawdzenie ciggtosci zyt oraz zgodnosci faz
- jako$¢ wykonania ochrony przeciwporazeniowej i przeciwprzepieciowej
- pomiar rezystancji izolacji
W miare postepu robdét wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia
wszystkich niezbednych prob i pomiardéw dla kolejnych fragmentow
instalacji.
Wykonanie odnosnych préb powinno by¢ niezwtocznie odnotowane w dzienniku
budowy.

6.3. Czynnosci kontrolne koncowe
Po zakonczeniu robdt nalezy sprawdzié:



- zgodno$¢ wykonania instalacji elektrycznych z dokumentacjg techniczng
oraz z ewentualnymi zmianami zapisanymi w dzienniku budowy, a takze
zgodnosé z przepisami szczegotowymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz
wiedzg techniczng,

- jakos$¢ wykonania instalacji elektrycznych,

- skutecznos$¢ dziatania zabezpieczen i sSrodkédw ochrony od porazen pradem
elektrycznym,

- spetnienie przez instalacje elektryczne wymagan w zakresie minimalnych
dopuszczalnych opornosci izolacji przewoddw oraz uziemien instalacji i
aparatow,

- zgodnos¢ oznakowania z Polskimi Normami.

W przypadku nie zadowalajacej jakosci robdét lub uzytych materiatow
wykonawca bedzie musiat wykona¢ na wiasny koszt niezbedne poprawki i
wymiany instalacji.

Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien dokonac¢ uruchomienia
instalacji i zademonstrowaé jej prawidtowe dziatanie zgodnie z dokumentacjq
techniczng i specyfikacjg techniczna.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robdét podano w specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robdt dot. robét budowlanych w rozdziale ,Wymagania ogdélne wykonania
robot”.
Jednostki obmiarowe:
- jednostkg obmiarowg dla wykonanego i odebranego przewodu, kabla, rury
ochronnej, itp. jest metr
- pozycja wykonanego i odebranego elementu wyceny kosztorysowej jest szt.
- pozycja wykonanego i odebranego zestawu elementow wyceny kosztorysowej
jest kpl.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych w
rozdziale ,Wymagania ogdlne wykonania robot”.

8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Wszystkie czesci robot zanikajace oraz ulegajace zakryciu takie jak uktadanie
rur i kabli w ziemi, uktadanie rur i przewoddéw pod tynkiem, itp. muszg byc¢
zgtaszane przez Wykonawce do odbioru przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

8.3. Zasady ostatecznego odbioru robét
W czasie ostatecznego odbioru robot, przy przekazywaniu instalacji do
eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu
nastepujace dokumenty:
1) Oswiadczenie Kierownika Robét o zgodnosci wykonania robot z
dokumentacjq techniczng i obowigzujacymi przepisami



- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 1 grudnia 1989 r. w
sprawie najwyzszych dopuszczalnych stezen i natezen czynnikéw szkodliwych dla
zdrowia w srodowisku pracy z pozniejszymi zmianami,

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w
sprawie ogolnych przepisdow bezpieczenstwa i higieny pracy.

10.2. Polskie normy
Stosowa¢ normy przywotane w aktualnym rozporzadzeniu w sprawie
warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie.

OPRACOWAL: mgr inz. Szymon Kapitutka
upr. nr LOD/3998/PWBE/19
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